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RESUME

Le systeme de contrle par GSM doit permettre de contréler des fonctions et recevoir des
informations a base d’un réseau mobile GSM dans toutes les zones du monde qui sont sous

couverture d’un réseau GSM entre utilisateur et le systéme

Dans ce travail, on se propose de réaliser une carte de commande de moteur DC et de

contrle autour d’un module GSM via un téléphone mobile basée sur Arduino.

Le principe de fonctionnement de notre carte est le suivant : le systtme commence a envoyer
des SMS ou bien d’appeler I'utilisateur pour I’informer de cette anomalie dans son systéme.
D’autre part, il est possible de commandé le moteur a distance, et de permettre également la
modification des numéros de té¢léphone utilisés et par conséquent, changer I'utilisateur de cette
carte.

Mots clés : module GSM, moteur DC, Arduino

ABSTRACT

The GSM control system must make it possible to control functions and receive information
based ona GSM mobile network in all areas of the world which are covered by a GSM network
between the user and the system.

In this work, we propose to realize a DC motor control and control board around a GSM
module via a mobile phone based on Arduino.

The operating principle of our card is as follows: the system begins to send SMS or call the user
to inform him of this anomaly in his system. On the other hand, it is possible to control the
motor remotely, and also to allow the modification of the telephone numbers used and
therefore, to change the user of this card.

Keywords: GSM module, DC motor, Arduino
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